NOKTASAL BAZLI ARAG YONLENDIRME SISTEMi TEKNIK
SARTNAMESI

1- Amacg

Otoparklarin, misteri memnuniyetini tst seviyeye tasiyan bir hizmet anlayisi ile kontrol altina alinmasi
isidir. Bu kontrol mekanizmasi noktasal bazl arag yonlendirme amagl sistem ve ilgili ekipmanlari ile
saglanacaktir.

2- Sistemin Operasyonel Kullanim Sekli

1. Otoparka giris yapan arag sahibi, bulundugu otopark katinda, park etmesi i¢cin misait olan bos yeri
bulmak icin, noktasal bazli ydnlendirme sisteminden istifade edecektir. Noktasal Bazli Yonlendirme
sistemindeki LED ok isaretleri kullanicilara park yeri bulmada kolaylik saglayacaktir

2. Otopark katina giris yapan ara¢ sahibi, bulundugu koridorda tesis edilmis olan, yon oklu tabelalarda
bulunan oklari takip edecektir. Siirekli yesil renk ile gdsterilen yoni takip etmesi halinde, bos park yeri
olan koridora gidebilecektir.

Yesil ok gidilen ydénde bos park yeri bulundugunu gdsterecektir.

3. Bos park yeri bulunan koridora gelindigi zaman, tavanda her arag yeri Uzerinde bulunan,
kirmizi/yesil ledli yer gésterme kolonlarinda yanan led rengine bakacak, yesil yanan yere aracini park
edecektir.

4. Dolu olan park alanlari tGizerindeki gostergede, her zaman kirmizi led yanacak, arag park yerini terk
edince, kirmizi sénup yesil led yanacaktir. Sensorler bulunduklari park yerinde ara¢ algilamadiginda
yesil, arac¢ algiladiginda ise kirmizi olarak gérinecektir.

5. Ledli gbstergeler, koridor boyu rahat géruntrligin saglanabilmesi amaci ile ara¢ Uzerindeki
sensdrden ayri olarak kullanilacak ve koridora yakin bélgelerde tesis edilecektir. Uzeri led géstergeli
sensdr kullanilsa bile ara¢ Uzerindeki sensorun ledleri yanmayacak, koridor tarafina ayrica led’li
gOsterge konulacaktir. Gerektiginde otoparkin fiziksel yapisina gére LED ve sensorin ayri yada tek
olarak kullanimi mdmkun olmaldir.

3- Sistem Calisma Sekli

1. Yonlendirme sistemi, her ara¢ park yeri Uzerine monte edilecek ultrasonic sensoérler ile ¢alisacaktir.
Yonlendirme sistemi sensorleri alan kontrol Gniteleri Gzerinden merkez yonetim server’ina baglanmali
ve yazilim Uzerinden izleme/kontrol fonksiyonlarina haiz olmaldir.

2. Ultrasonic sensorler, bulunduklari park yerindeki durum bilgisini ana sisteme iletirken, es zamanli
olarak, kendilerine direkt bagli olan kirmizi/yesil ledli yer gésterme kolonlarini kontrol edecektir. ( Arag
sahiplerinin seyir halinde rahat gérebilmeleri icin kendi Gzerinde led gdstergesi kullanilsa bile arag
Uzerindeki sensorun ledleri yanmayacak, koridor tarafina ayrica led’li gosterge konulacaktir)
Sensorlerin konumu ve uygulama otoparkin fiziki yapisina gére belirlenecektir. Sensor ve gostergenin



ayri olmasi gereken park yerlerinde ayri, ayri olmasini gerektirmeyen konumlarda birlesik olarak
kullanilacaktir.

3. Kirmizi/yesil ledli yer gosterme kolonlari, park yerlerinin koridor tarafina tesis edilecek olup c¢ift
yonlu trafige hizmet edecek sekilde dizayn edilecektir. Herhangi bir karisikliga sebep vermemek ve
sistemin 2 yonlu trafikte de faydali olmasini saglamak icin kullanilan sensérlerde yiksek parlaklikta
genis acih LED ler kullaniimalidir. LED ler seffaf bir koruyucu altinda olmalidir.

4. Ydénlendirme sistemi, isletme talepleri paralelinde, otoparklarinin aydinlatma ve klima sistemlerinin
otomatik olarak kumanda edebilecek nitelikte olacaktir. Sistem yonetim bilgisayarindan istenilen
sekilde programlanabilmelidir. 5. Yénlendirme sistemi otopark igindeki belli alanlarda, software
Uzerinden rezervasyon yapabilecektir. Ayni sekilde lot rezervasyonu, 6zirli park yerleri de software
Uzerinden tespit edilebilecektir. Bu alanlarda bulunan kirmizi/yesil ledli yer gdsterme kolonlari durum
ile ilgili 1sikh sinyal verecektir.

6. Arizalarin midahale zamanini diisirmek amaci ile sistem 24 saat boyunca uzaktan izlenme,
kontroll ve midahale edilebilecek yapida olmalidir.

4- Konfiglirasyon

4-1 Noktasal Bazli Yonlendirme Sistemi

Sistem, projede deginilmis olan park yeri sayisi paralelinde dizayn ve tesis edilecektir.

Otopark kapasitesinin arttiriimasi halinde bu sayi, alan kontrol tnitesi ve ilave arag sayisi kadar
noktasal sensor ile genigletilebilmelidir.

1. Ultrasonik Sensor ; 193 Adet

2. Led Durum Gostergesi : 193 Adet

3. Alan Kontrol Unitesi : 3 Adet

4. Yonlendirici Gosterge : 6 Adet

5. Sayisal Led Gosterge : 1 Adet

6. Yonetim bilgisayari ve yazilimi : 1 Adet

4-2 Ultrasonik Sensor

1. Her arag park yerinin Gzerine, birim park alaninin tam ortasina, birer adet tesis edilecektir.

2. Calisma isis1 min. -30 / +70 olacaktir.

3. Calisma voltaji en az 30 V. DC olacaktir.



4. Cihaz 40 mm. ile en az 5.000 mm. araliginda ¢alisabilir nitelikte olup, uygulama alanindaki ihtiyag
paralelinde programlanabilecektir.

5. Ana sistem ile CAN BUS protokoli ile haberlesecektir. Haberlesme mesafesi 5000 mt.ye kadar
desteklenmelidir.

6. Sensorler geregdi halinde tek basina stand alone c¢alisabilecektir.

7. LED li gosterge kolonu alan kontrol Unitesi Gzerinden kontrol edilmelidir.

8. ISO standardi ve CE belgesi olacaktir.

4-3 Kirmizi/yesil ledli durum gostermesi

1. Her arag park yerinin, koridora yakin sinirinda tavana veya kablo tavasina monte edilecektir.

2. Proje ihtiyaclari ¢gergevesinde, ultrasonic sensdrden bagimsiz olarak, sensérle bagi saglanmak sarti
ile yeri degistirilebilecektir. ( Sensor Gzerine entegre ledli gosterge kullanilsa bile arag Uzerindeki
sensdrun ledleri yanmayacak, koridor tarafina ayrica led’li gosterge konulacaktir.)

3. Proje ihtiyaglari paralelinde alternatif uzunluklarda temin ve tesis edilebilecektir.

4. Her kolonun (izerinde toplam parlak ve genis acili kirmizi ve yesil led bulunacaktir. iki yénden de
¢ok rahat gorulebilecektir. Dolayisiyla iki yonla trafik ge de uygun olacaktir. Seffaf koruyucu paneli ile

temizlenmesi de pratik ve kolay olmalidir.

5. Gostergeler kablo tavalari kanali ile monte edilecek olup paslanmaz malzeme olmalidir. 4-4 Alan
Kontrol Modulu

1. Yonlendirme sisteminde her bir alan kontrol modiliine 90 sensor baglanabilmelidir.
2. Unitenin koruma sinifi IP 22 olmalidir.

3. Calisma i1sisi min. 0 / +60 olmahdir.

4. Calisma voltaji, 220 V. olmaldir.

5. Cikis voltaji gesitli ¢ikis voltajlari Gretmelidir.

6. 90 adet Ultrasonic sensoru beslemelidir. Ayri bir gi¢ kaynagdi olmamaldir.

4-5 Yoénlendirici Gosterge ve Sayisal Led Panel Gostege

a- Yonlendirici Gosterge

1. Otopark icinde arag trafiginin bulundugu tim yollarda, arag kullanicisinin rahatlikla gérebilecegi
sekilde tesis edilecektir. Proje ve uygulama sirasinda iISVEREN onayi ile uygulanacaktir.

2. Tabela ebadi minimum 350mm. x 280mm. x 65 mm. olacaktir.



3. Dis kabin elektrostatik toz boyali aliminyum profil cergeve aliminyum arka panelden imal edilmis
olmalidir.

4. 16 x 32 kirmizi/yegil tam grafik Led modul ekran olacaktir.

5. Gosterge yon oku ve 3 digit sayisal bilgiyi gdsterecektir.

6. YOn oklarini olusturan ledler 5 mm. ¢apinda, min 3.000 mcd gictnde ve mercekli olacaktir.
7. Bos otopark alani bulunan istikameti yesil gdsterecektir.

8. Bos park yeri sayisi gosterecektir.

9. Haberlesme protokoll RS 485 olacaktir.

b- Sayisal Led Gdsterge

1. Otopark girisinde, arag kullanicisinin rahatlikla gorebilecegi sekilde tesis edilecektir. Proje ve
uygulama sirasinda ISVEREN onayi ile uygulanacaktir.

2. Tabela ebadi minimum 2 X (350mm. x 280mm. x 65) mm. olacaktir.

3. Dis kabin elektrostatik toz boyali aliminyum profil cergeve aliminyum arka panelden imal edilmis
olmalidir.

4. 16 x 32 kirmizi/yesil tam grafik Led modul ekran olacaktir.

5. 2 satir 3 digit sayisal bilgiyi gosterecektir.

6. Ledler 5 mm. ¢apinda, min 3.000 mcd guctinde ve mercekli olacaktir.
7. Katlardaki Bos otopark yeri sayisini gosterecektir.

8. Haberlesme protokoll RS 485 olacaktir.

4-6 Yonetim bilgisayari ve Yazilm

1. Yonetim bilgisayarinda sistemi destekleyen PC kullanilacak olup Windows XP, Oracle Database,
17”Led Monitdr'd olmahdir.

2. Sistem tek merkezden kumanda edilebilecek ve denetlenebilecektir.
3. Sensorler bu merkezden aktif / deaktif edilebilecektir.

4. Yazihm uzerinden 6zlrlu park alani, rezerv park alani belirlemesi yapilabilecektir.



5. Sistemden alinacak veriler dogrultusunda otopark yogunlugu ile ilgili rapor ve istatistikler
alinabilecektir. 5- Kablolama

1. TUm ultrasonic sensorler bas tipi iletisim ile birbirine baglanacak ve alan kontrol moddlleri ile
irtibatlandirilacaktir.

2. Alan kontrol moddilleri tniteleri ana bilgisayara bilgi aktaracaklardir.

3. Kablolama siva Ustl yapilacak olup, sensorler arasi ve sensor ile yer gosterme kolonu arasindaki
kablolama halogen free PVC boru i¢cinden yapilacaktir. Kablolama uygun tavalar kullanilarakta
yapilabilir.

4. Sistemi olusturan tim ekipmanlar arasindaki kablo uygulamalari yiklenici tarafindan yapilacaktir.
5. Kullanilacak kablo tipi, tercih edilecek ekipmanlar ¢ergevesinde tespit edilecek olup, uygulama
Oncesi projelendirilerek igveren bilgilendirilecektir. Kullanilacak kablo altyapisi LON, LAN ve RS485

haberlesme altyapilarina uygun olarak secilecektir.

6. Kullanilacak tim kablolarin kalite standartlari uygulama 6ncesi isverene gosterilecektir. Kullanilacak
her tiirlii malzemeler ISVEREN onayi alinarak kullanilacaktir.

6 - Genel Sartlar
1. Tesis edilecek olan tim sistemler ile ilgili yerlesim ve trafik projesi yuklenici tarafindan verilecektir.
Projelendirme ve uygulamaya yénelik atasman vb. ¢izimler hazirlanarak iISVEREN onayina sunulacak

akabinde galismalara baslanilacaktir.

2. Garanti ve Bakim : Kullanilacak olan tim ekipman fabrikasyon ve montaj hatalarina karsi 2 yil
garantili olacaktir, ariza midahalesi garanti slresi iginde sinirsiz olacaktir

3. Egitim : Satici tarafindan Ucretsiz egitim verilecektir.
MIFARE OKUYUCULU ARAC GECIS

KONTROL SISTEMI

TEKNIK SARTNAMESI ( BARIYER KAPI SISTEMi )
KAPSAM

Sartname, Arag giris ve cikis kapilarina Bariyerli ve Mifare Kart Okuyuculu Ara¢ Gegis Kontrol
Sisteminin Kurulmasini Kapsamaktadir.

iSIN DETAYLI ICERIGI ;

Sistem asgari asagidaki birimlerden olusmahdir :



1) 2 adet Bariyer Unitesi

2) 2 adet Cift Emniyet Fotoseli

3) 10 cm capli Kirmizi — yegil trafik lambasi ve montal diregi

4) 1 adet Yonetim Bilgisayari ve Gegis Kontrol Yazilimi ( ilave Aksesuar donanimlari ile )
5) 1 adet Gegis Kontrol Unitesi

6) 2 adet Mifare Kart Okuyucusu ve montaj ayagi

7) 100 adet Mifare kart

8) 1 adet Altyapi, Montaj ve Devreye Alma

GIRIS/CIKIS NOKTALARINA AIT BILGILER

Ana Girig ve Cikis Kapisi:

a- Arag giris ve gikislari igin Biri girig biri ¢ikis olmak tzere 2 Adet Bariyer kullanilacaktir.
b- Bariyerler igin Mifare kart okuyuculu dis hava sartlarindan etkilenmeyen yapida olacaktir.
c- Mifare okuyucular icin gecis kontrol tinitesi olacaktir. 1- BARIYER

1- Bariyer gévdesi Ust kapak ve alt gévde olarak iki pargcadan olusmalidir, kaynak yapilarak imal
edilmis

olmalidir, Ust parga ve alt govdenin acilmasi ve kapanmasi igin Kilit sistemi ile donatiimis olmaldir.
Ust kapak ve Alt gdvde (izerinde kilit sistemi olmalidir.

2- Bariyer gévdesi en az 2 mm. ¢elik malzemeden imal edilmis olmahdir,

3- Ust kapag ¢ikartilabilir tip olmali, tizerinde kilit sistemi bulunmalidir.

4- Govde uzerinde bulunan kapak Kkilit sistemi agildiginda kapak agilabilmeli gli¢ ve kontrol kartina
rahathkla ulasilabilmelidir.

5- Tum kablo baglantilari bariyerin kabin tabanindan girilerek kontrol paneline baglanmalidir.

6- 220V AC — 10A enerji ile galismalidir.

7- Calisma modunda maksimum 200W, bekleme modunda min 5 W maks. 10 W ener;ji tiketmelidir.

8- Bariyer kolu minimum 75 mm Tup kol seklinde aliminyum malzemeden olmali ve ucu tapa ile



kapatilmis olmalidir.

9- Bariyer koluna dnden arag garptiyi zaman bariyere ve kola zarar gelmemesi igin bariyer kolu yere
dismemeli bariyer gévdesine bagli oldugu noktadan geriye dogru menteseden agilmaldir.
10- Bariyer kolu 90 derece agma-kapama islemini 400 cm. kol ile max. 2,2 sn.’"de yapmalidir.
11- Calisma sicaklik araligi -20 C ~ +45 C olmalidir.

12- Yilhk agma kapama performansi en az 1.000.000 adet ve tzeri olmahdir.

13- Bariyer kontrol Unitesi dahili ve programlanabilir olmalidir.

14- Kolun kapanis zamani 0 — 45 sn. arasi ayarlanabilir olmalidir.

15- Aracg dedektorli, emniyet fotoseli, alarm, flasér lamba vs. baglanabilir olmalidir.

16- Bariyer gévdesi RAL tonunda elektrostatik boya ile boyali olmalidir.

17- Bariyerde emniyet agisindan emniyet fotoseli olacaktir.

18- Bariyerler bagli 10 cm capl Kirmizi — yesil trafik lambasi bagh olacaktir.

4- YONETIM BILGISAYARI VE GECIiS KONTROL YAZILIMI

4.1 - YONETIM BILGISAYARI

Yoénetim bilgisayart minimum asagidaki 6zellikleri kapsayacaktir.

1- Dell PC / Dell Vostro 260M-12R25B i3-2120 2GB 500GB W7PROWin 7 Prof. igletim Sistemli 17
Inch LCD ekranli, Mouse ve klavye ile birlikte olacaktir.

2- Abone kartlarinin tanimlanmasi igin USB girisli Mifare kart kodlayici olmalidir.

4.2 - GECIS KONTROL YAZILIMI

1- Gegis kontrol sistem yazilimi tim ekipmanlarla uyumlu olarak galisacak ve asagida ozellikleri
belirtilen bilgisayara kurulacaktir.

2- Teklif edilecek yazilim, Windows 2000, XP PRO, Vista Business veya Microsoft Server

2003 igletim sistemleri Gzerinde ¢alisabilecek ve menller yada ikon’lar araciligiyla
kullanilabilecektir.

3- Yazilim IP (internet protocol) kullanarak ¢alisacak, tamamen LAN (local area network) uyumlu



olacaktir.

4- Girig-gikis bilgileri gercek zamanli olarak alinacak ve listelenebilecektir.

5- Yazilima giris sifre ile sinirlandirilabilecektir.

6- Kullanicilar SDU’de user yetki seviyesinde kullandiklari Windows 2000, XP PRO igletim
sistemli bilgisayarlari Uzerinden yazilima eriserek sorgulama yapabileceklerdir.

7- Yazihmda kullanicinin istedi dogrultusunda sistemle ilgili tim bilgilerin alinacagi ve
yazdirilabilecegi rapor alma kismi bulunacaktir.

8- Yazilim Uzerinden personel sicil numarasina gore, isme goére, zamana gore, personelin ¢calistigi
Unitesine gore, gruba gore arama yapilabilmeli ve giris/cikis raporlari alinabilmelidir.

9- Yazilim Gzerinden kuruma giris yapanlar ve yapmayanlar listesi alinabilmelidir.

10- Yazilim network ortaminda ¢ok kullanicili yapiya izin vermelidir.

11- Yazilimda yapilacak ayarlar, sorgulamalar ve raporlamalar, TAG okuyuculari ile haberlesme

performansini etkilememeli ve aksamaya ugratmamalidir. 12- Yazilimdaki ayarlar aninda etkisini
go6stermelidir. Yazilimin yada bilgisayar sisteminin yeniden

baslatiimasina gerek olmamalidir.

13- Yazilimla, gegis noktasi, zaman, tatil gunleri ve haftanin glinlerine gore yetki gruplari
olusturulabilecektir.

14- Yazilim, TAG sahiplerinin kisisel bilgilerini tanitmaya imkan taniyacaktir. Gerekirse bu bilgiler
sorgulamada filtre degerleri olarak kullanilacaktir.

15- Veritabani sistemi esnek bir yapiya sahip olmalidir. Olasi veritabani bozulmalari kolayca operator
tarafindan servis fonksiyonlari ile onarilabilmelidir. Veritabanini diizeltmek i¢in ek yazilimlara gerek
duyulmamalidir.

16- Yazilimla elde edilen bilgiler yine yazilim kullanilarak arsivlenebilecek ve en az bir yil 6nceki
arsivlenmis bilgiler tekrar ¢agrilip kullanilabilecektir. Argivieme esnasinda sistemin ¢alisma durumu

kesintiye ugramamalidir.



19- Yazilim, Kontrol panelleri ile online (¢evrimigi) olarak ¢alisacak fakat iletisimde bir problem
meydana geldigi zaman ¢alismasini offline (gevrimdisi) olarak sirdiirebilecektir. iletisim tekrar
kuruldugunda yapacagi bir sorgulamayla gegen stredeki bilgileri kontrol panellerinden alarak
normal galisma ve kayit islemlerine devam edebilecektir.

5- GECIS KONTROL UNITESI

1- Unitenin islemcisi, 40 Mhz islemci ve 512 Kb RAM hafizasi olmalidir.

2- Unitenin disk kapasitesi, 32Mb diskonchip ve 512Kb flash disk, Pil korumali (RTC) gergek zaman
saati

olmalidir.

3- Uniteye 4 adet reader baglanabilmelidir.

4- Unitenin Haberlesmesi, 10M Ethernet haberlesme (ERM Protocol), RS232 (ERM Protocol), RS485
(Syris 485), olmalidir

5- Minimum 10.000 adet tanimli kart kapasitesi olmalidir.

6- Unitenin Bilgisayar baglantisi oimadan 100,000 hareketi hafizasinda depolayabilmelidir.

7- Unitenin genel erigim yetkisi, Her kontrol Unitesi igin, ayri ayri haftanin hangi ginlerinde ve hangi
saatler arasinda kullanilabileceg@i tanimlanabilmelidir. Bu durumda tanimlanan bu zamanlarin diginda
kapilardan gegis yapilmasi engellenebilmelidir.

8- Uniteye 100 degisik erisim grubu tanimlama ve her grup igin 8 degisik zaman aralig
tanimlanabilmelidir. Ayrica, her grup igin gegis yapacagi ginleri kisitlama imkani olmahdir. (Ornegin;
Servis araglari, plasiyer araglari gibi araglara haftanin belirli glinleri ve belirli saatleri i¢cin kuruma girig-
¢ikis yetkisi verilebilmelidir. Bunun disindaki zamanlarda kuruma giris-¢ikis yapamazlar.)

9- Bir kart sisteme tanimlandiginda, yururlik suresi, bu kart ile iceri alabilecegi ara¢ sayisi ve ait
oldugu

grupla birlikte tanitiimalidir. Sistem, karti her okudugunda yiriirliik siiresini kontrol etmelidir. Unite
iceride kag arag oldugunu kontrol eder ve ait oldugu grubun giris - ¢ikis yapabilme zaman araligini

kontrol eder. Sayet bltliin kosullar uygun ise aracin gegisine izin verir.



10- Unite hareket Bilgilerini flash disk tizerinde tutmali ve bu bilgileri saklamak igin pil’e ihtiyaci
olmamalidir.

11- Unite (izerinde bariyer agma ve kapama rélesi olmalidr.

12- Unite (izerinde Loop dedektdr icin agma ve kapama girisi olmalidir.

13- Unitenin ¢alisma sekli ;

a. Online - direk bilgisayar ile haberlesmelidir.

b. Offline — bilgisayara baglanmadan calisabilmelidir, ayni zamanda istenirse bilgisayar

ile baglanilarak Gzerindeki bilgiler alinabilmalidir.

c. Kendi basina — Uzerinde tanimlanmis yetkilerle galisir ve giris ¢ikis hareketi tutmaz

14- Calisma sicakligi -20C ~ +70C arasinda olmalidir.

15- Unitenin Gii¢ kaynagi minimum +5v DC ve 3.5A Adaptér ile beslemelidir. 6. Standart (Kisa
Mesafe) Yaklasim Tipi Kart Okuyucular

1- Kart okuyucu Uzerinde gegise izin verilmedigini belirten bir LED bulunacaktir.

2- Okunan kart gegis igin uygun ise gegise izin verecek ve bunu belirtmek igin Gzerinde bir LED
yanacaktir.

3- Kart okuyucunun okutulan karti algilamasi ve sistemin kart okumasi igin gerekli olan siiresi en gok
2 saniye olacaktir.

4- Kart okuyucularin galisma Frekansi radyo frekansindan etkilenmeyecektir.

5- Kart okuyucunun okuma mesafesi en fazla 5 cm olacaktir.

6-Cihazlar -15° C ile 50 °C arasinda ve % 95 bagil nem ortaminda normal sekilde galisacaktir.
7- Kartlar ile 13,56 Mhz frekans ile haberlesmelidir.

8- Kart okuyucularin koruma sinifi IP 65 olacaktir.

7. Yaklasim Tipi (Proximity) Personel Kartlari

1- Kartlar RF proximity (yaklasim tipi) olacaktir.

2- Kart ebatlari ISO standartlarinda olacaktir.

3- Kartlar esnek olacaktir.



4- Kartlarin haberlesme frekansi 13.56 kHz olacaktir.

5- 2000 Voltluk elektrostatik desarj oldugunda kartta bozulma olmayacaktir.

6- Kart Gzerinde kontak olmayacak. Kartlar formatli bir sekilde teslim edilecektir.
7- Kart okuyucu alanina girdiginde yukli bulunun kart seri numarasini verecektir.
8- Kartlarin veri haberlesmesi, okuyucu ile uyumlu olacaktir.

9- Kartlarin 1024 byte hafiza olmalidir. Bdylece degisik amaglarla kartlarin kullaniimasi saglanabilir
olmalidir. 8- NAKLIYE, KURULUS, MONTAJ VE DEVREYE ALMA

1- Firma teklif ettigi Granlerin nakliyesinden sorumlu olacak tamamini kendisi tagiyacaktir.
2- Satici firmanin teknik elemanlari tarafindan teklifi verilen sistem’in kurulusu ve montaji yapilacaktir.
Satin alinacak sisteme ait cihaz ve malzemelerin montaji firma tarafindan yapilacak olup, montaj

sirasinda gerekli her turlii malzeme, takim-avadanlik, iscilik vb. ile masraflar firmaya ait olacaktir.

3- Sisteminin altyapi kablo ve kablolamasi isveren tarafindan, Montajli galisir sekilde teslimi ise
SATICI tarafindan Yapilacaktir.

4- Kurulan sistemler satici firmanin teknik personeli tarafindan devreye alarak egitimleri verilecektir.
5- Egitim alacak personel listesi kurumumuz tarafindan verilecektir.
6- Firmanin teklif edecegi sistemi olusturan cihaz ve malzemelerin tamami yeni olacaktir.

7- Firmanin teklif edecegi tim ekipman ve malzemeler hali hazirda dizenli olarak imal edilen standart
urtnler olacak ve Sistemleri olusturan ekipmanlar imalat sonrasi tamamiyla test edilmis olacaktir.

A- GENEL OZELLIKLER;

- Teklif edilen sistem en az 2 yil sistem ve 10 yiIl yedek parca garantisi olmaldir.

- TUm malzeme alim, hizmetler ve programlar anahtar teslimi olacaktir. Tim sistemler
maksimum 60 is gunu icinde tam ve eksiksiz calisir halde teslim edilecektir.

- Tum sistemler teknolojik gelismelere ve ilavelere (yazilim ve donanim) acik olacaktir.
Buaydtulebilir bir altyapisi olacaktir.

- Uretici firma uluslararasi standartlarda 1ISO 9001 ve CE belgesi olan konusunda teknolojinin
en ileri gereclerini kullanan ve uygulayan firma olmalidir.

- Teklif edilen cihaz ve malzemeler bu sarthname hukimlerine uygun olacaktir. Uluslararasi



standart (CE, TUV, ISO vb.) ve tavsiyelere uygun olmayan cihaz ve malzeme teklif
edilmeyecektir.

- Teklif edilen cihazlara ait referans listesi teklife eklenecektir. Referansi olmayan firmalar
degerlendirmeye alinmayacaktir.

- Tum ekipmanlarin etiketleri bulunacaktir.

- Satici firma, imalatgi ise istanbul Sanayi Odasindan alinmis imalatci belgesi olmalidir.

- Satici firmanin TSE Hizmet yeri yeterlilik belgesi olmahdir. ( TSE-HYB)

- Satici firmanin T.C. Sanayi ve Ticaret Bakanligi Satis sonrasi hizmetleri yeterlilik belgesi
olmalidir.

- ise baglamadan énce yiiklenici, planli ve tarihli is akisi programini idareye verecektir ve is
yapim asamasinda tamamen bu program uygulanacaktir.

- Tekliflerin degerlendirilmesi sirasinda idare firmalardan yazili veya s6zlii olarak ek agiklama
ve bilgi isteyebilir. Firmalar istenen agiklama ve bilgileri saglamak zorundadirlar.

- Sartname bir butlindur, bir kismina teklif verilemez.

- Firma proje baslamadan 6nce bir proje sorumlusu atayacak ve bu proje sorumlusu yazil bir
rapor ile yapilan is detayini yetkili kisiye aktarmakla sorumlu olacaktir.

- Firmanin proje sorumlusu sadece kurumun gérevlendirdigi yetkili/yetkililere karsi
sorumludur. Bagka hig bir kimsenin bilgisiyle is yapmayacaktir.

- Onerilecek cihazlarin tizerindeki yazilimlar orijinal lisansa sahip olacaktir.

- Ylklenici firma sartnamede tanimlanan sistemin ¢alismasi igin gereksinim duyulan her tirlG
malzemeyi (sarthamede ayri bir baslikta tanimlanmamis olsa da) teklifine ekleyecektir.

- Firmalar teklif ettikleri donanim ve altyapisiyla ilgili Grinler veya bunlarin Uretici firmalari igin
uluslararasi bir kurulustan alinmis 1ISO 9001 / 2000 vb. belgesini gosterecektir. Bu belgeler

teklif ile birlikte verilecektir.



